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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 
(54) Bezeichnung: Schlammsauger 



(57) Zusammenfassung: Ein Schlammsauger mit einem 
Saugelement, das mit einem Aufnahmebehalter verbunden 
ist und mit einem Motor zur Erzeugung einer Saugstro- 
mung umfaftt ein an dem Aufnahmebehalter angeschlos- 
senes Ablaufelement und eine elektrische Schaltung zur 
automatischen Abschaltung des Motors und automati- 
schen Entleerung des Aufnahmebehalters. 
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Beschreibung 

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen 
Schlammsauger gemaft Oberbegriff von Anspruch 1 . 
[0002] Ein solcher Schlammsauger hat den Nach- 
teil, daft ein Motor mit einem Kugelventil verbunden 
ist. Das Kugelventil befindet sich in der Nahe der vor- 
gesehen Fullstandsgrenze des Aufnahmbehalters. 
Bei zunehmender Fullung des Aufnahmebehalters 
und Erreichen der Fullstandsgrenze wird das Kugel- 
ventil in eine Verschluftstellung gebracht, die bewirkt, 
daft der Motor horbar schneller lauft. In Abhangigkeit 
von dieser akustischen Wahrnehmung muft der Be- 
nutzer den Motor manuell ausstellen, damit eine au- 
tomatische Entleerung uber das Ablaufelement erfol- 
gen kann. 

[0003] Eine solche Vorgehensweise kann dazu fuh- 
ren, daft die akustischen Veranderungen des Motors 
nicht oder nicht rechtzeitig wahrgenommen werden, 
so daft der Aufnahmebehalter Liberia uft oder aber der 
Motor Schaden nimmt. 

[0004] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist 
daher, einen Schlammsauger zu schaffen, mit dem 
wahrend eines Schlammabsaugvorgang eine vollau- 
tomatische Entleerung durchgefuhrt werden kann. 
[0005] Die Aufgabe wird erfindungsgemaft durch 
die Merkmale des Anspruchs 1 gelost. 
[0006] Der erfindungsgemafte Schlammsauger hat 
den Vorteil, das der Motor nicht mehr manuell in Ab- 
hangigkeit einer akustischen Veranderung abge- 
schaltet werden muft. Vielmehr schaltet sich der Mo- 
tor nun automatisch ab, so daft eine Entleerung auto- 
matisch beginnen kann. 

[0007] Ferner kann das Gerat in einfacher Weise 
auch als herkommlicher Naftsauger umgerustet wer- 
den. 

[0008] Eine Ausfuhrungsform der vorliegenden Er- 
findung wird im folgenden anhand der Zeichnungen 
naher beschrieben. Es zeigen: 
[0009] Fig. 1 eine schematische Ansicht eines 
Schlammsaugers der vorliegenden Erfindung; 
[0010] Fig. 2 eine schematische Ansicht einer elek- 
trischen Schaltung des erfindungsgemaften 
Schlammsaugers. 

[0011] Ein erfindungsgemafter Schlammsauger 1 
umfaftt ein Gehause 1.1, an welchem ein Anschluft 

1.2 fur ein Saugelement 3 und ein Anschluft 1.3 fur 
ein Abfluftelement 5 ausgebildet ist. Das Gehause 
1 .1 ist zudem in seinem bodenfernen, oberen Bereich 
als ein Deckel 1.4 ausgebildet, der an dem unteren 
Gehause 1.1 losbar befestigt ist. Bodenseitig ist das 
Gehause 1.1 mit einem Fuftelement 1.5 versehen. 
Das Innere des Gehauses 1.1 ist in seinem mittleren 
Bereich als Aufnahmebehalter 1.6 fur Schlamm und 
Wasser oder Materialien ahnlicher Konsistenz aus- 
gebildet. Der Anschluss 1.2 befindet sich im oberen 
Teil des Aufnahmebehalters 1.6 und der Anschluss 

1 .3 befindet sich im unteren Teil des Aufnahmebehal- 
ters 1.6, vorzugsweise dem Anschluss 1.2 diametral 
gegenuberliegend. 



[0012] Oberhalb des Aufnahmebehalters 1.6, also 
oberhalb des Bereichs in dem Gehause 1.1, der mit 
Schlamm und Wasser gefullt werden kann, ist ein 
Motor 1.7, vorzugsweise ein Elektromotor, angeord- 
net, der eine allgemein bekannte Saugeinrichtung 
1.8, wie z. B. ein luftziehendes Flugelelement, an- 
treibt. Wahrend des Antriebs wird Luft aus dem Auf- 
nahmebehalter 1.6 angesaugt und uber Offnungen 
im oberen Gehausebereich nach auften abgegeben. 
Dadurch entsteht im Aufnahmebehalter 1.6 und im 
Saugelement 3 ein Unterdruck. 
[0013] Der Motor 1.7 ist mit einer elektrischen 
Schaltung 1.9 verbunden. Die elektrische Schaltung 
1.9 befindet sich in der Nahe der vorgesehen maxi- 
malen Fullstandsgrenze des Aufnahmbehalters 1.6 
in einer Saugoffnung 1 .1 0 der Saugeinrichtung 1 .8. In 
dem Aufnahmebehalter 1.6 ist ein Fuhrungsgehause 
5 fur einen Schwimmer 7 ausgebildet. Der Schwim- 
mer7 kann sich in dem Fuhrungsgehause entlang ei- 
ner Langsachse des Gehauses 1.1 bewegen und ist, 
wie auch die elektrische Schaltung 1.9, die Saugein- 
richtung 1.8 und der Motor 1.7 konzentrisch zu dieser 
angeordnet. In anderen Ausfuhrungsformen muft 
eine konzentrische Anordnung nicht zwingend vorge- 
sehen sein. 

[0014] Der Schwimmer 7 weist an einer bodenfer- 
nen, oberen Seite einen Permanentmagneten 7.1 
auf. Bei zunehmender Fullung des Aufnahmebehal- 
ters 1.6 wird der Schwimmer 7 in dem Fuhrungsge- 
hause 5 entlang der Langsachse nach oben bewegt. 
Kurz vor Erreichen der maximalen Fullstandsgrenze 
wirkt der Permanentmagnet 7.1 auf die ihm in der 
Saugoffnung 1.10 gegenuber liegende elektrische 
Schaltung 1.9 und schlieftt diese. Dadurch wird der 
Motor 1 .7 abgeschaltet. Bei Erreichen der maximalen 
Fullstandsgrenze verschlieftt der Schwimmer 7 auch 
die Saugoffnung 1.10. Die elektrische Schaltung 1.9 
ist in der vorliegenden Ausfuhrungsform vorzugswei- 
se eine Reedschaltung. In anderen Ausfuhrungsfor- 
men konnen aber auch andere Schalter und Schalt- 
systeme verwendet werden. Die elektrische Schal- 
tung 1.9 ist mit einem Zeitschalter (nicht dargestellt) 
verbunden, der so eingestellt werden kann, daft der 
Motor 1.7 automatisch wieder eingeschaltet wird, 
nachdem der Aufnahmebehalter 1 .6 uber das Ablauf- 
element 5 vollstandig entleert worden ist. Die fur eine 
vollstandige Entleerung benotigte Zeit ist abhangig 
von dem zu entleerenden Volumen und ist vorbe- 
stimmbar. 

[0015] Das Ablaufelement 5 ist an dem Anschluft 
1.3 in allgemein bekannter Weise losbar befestigt 
und umfaftt an seinem freien Ende 5.1 ein Unter- 
druckventil 5.2. Das Ablaufelement 5 ist ebenfalls ein 
Schlauch oder ein Rohr. 

[0016] Die Funktionsweise ist nun wie folgt: Das 
Saugelement 3 hangt mit einem Saugrussel 3.1 im 
Wasser oder einem sonstigen flussigen Fluid. Durch 
Einschaltung des Motors 1.7 beginnt ein Saugvor- 
gang. Uber den Saugrussel wird beispielsweise 
Schlamm vom Teichboden eines Teiches durch das 
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Saugelement 3 und die Saugoffnung 1.10 in den Auf- 
nahmebehalter 1.6 gesaugt. Der Aufnahmebehalter 
1 .6 und das Ablaufelement 5 bis zum Unterdruckven- 
til 5.2 Pillen sich langsam mit Schlamm. Das Unter- 
druckventil 5.2 ist wegen des herrschenden Unter- 
druckes geschlossen. Unmittelbar vor Erreichen der 
maximalen Fullstandsgrenze im Aufnahmebehalter 
1.6 wirkt der Permanentmagnet 7.1 auf die elektri- 
sche Schaltung 1.9, wodurch der Motor 1.7 abge- 
schaltet wird. Bei Erreichen der maximalen Full- 
standsgrenze verschlieftt der Schwimmer 7 auch die 
Saugoffnung 1 .10. 

[0017] Dabei kann der Saugrussel 3.1 unverandert 
im Wasser hangen bleiben. Am Saugrussel 3.1 ist ein 
Ruckschlagventil 3.2 in dem Saugelement 3 ange- 
ordnet. Das Ruckschlagventil 3.2 kann z.B. als 
Schnuffelventil aus Elastomer/Gummi einteilig aus- 
gebildet sein. Bei Abschaltung des Motors 1.7 wird 
dadurch verhindert, daft das im Saugelement, z. B. 
einem Schlauch von 5 m Lange, nicht in den Teich 
zuruck stromt und dort Schmutz aufwirbelt. Das 
Ruckschlagventil 3.2 wird vorzugsweise aus vier 
Gummilappen gebildet. Durch das Ausschalten des 
Motors 1.7 entfallt der Unterdruck im Aufnahmebe- 
halter 1.6, so daft das Unterdruckventil 5.2 aufgrund 
des nun durch den Schlamm erzeugten Innendrucks 
offnet und der Schlamm uber das Ablaufelement 5 
auslauft, bis der Aufnahmebehalter 1.6 wieder leer 
ist. Dann kann der Motor 1.7 wieder eingeschaltet 
werden, so daft sich der Vorgang wiederholt. 

Patentanspruche 

1. Schlammsauger mit einem Saugelement, das 
mit einem Aufnahmebehalter verbunden ist, in wel- 
chem eine flussiges Fluid bis zu einem maximalen 
Fullstand gesammelt werden kann, wobei an dem 
Aufnahmebehalter ein Ablaufelement angeschlossen 
ist, in dem ein Unterdruckventil angeordnet ist, das 
bei Erreichen des maximalen Fullstand offnet, und 
mit einem Motor zur Erzeugung einer Saugstromung, 
die einen Gegendruck erzeugt, der starker ist als der 
im Aufnahmebehalter herrschende Unterdruck, wo- 
bei der Motor bei Erreichen des maximalen Fullstan- 
des ausgeschaltet wird und das Unterdruckventil off- 
net, dadurch gekennzeichnet, daft der Motor (1.7) 
eine elektrische Schaltung (1.9) aufweist, die den 
Motor (1.7) in Abhangigkeit vom Erreichen des maxi- 
malen Fullstandes ausschaltet. 

2. Schlammsauger nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daft die elektrische Schaltung (1.9) 
einen in einem Gehause (1) gefuhrten Schwimmer 
(5) aufweist, in dem ein Permanentmagnet (7) ange- 
ordnet ist, der bei Erreichen des maximalen Fullstan- 
des die elektrische Schaltung (1.9) und eine Saugoff- 
nung (1.10) schlieftt. 

3. Schlammsauger nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, daft der Permanentmagnet (7.1) 



derart ausgelegt ist, daft zuerst die elektrische Schal- 
tung (1.9) schlieftt und dann die Saugoffnung (1.10). 

4. Schlammsauger nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daft das die elektrische 
Schaltung (1.9) ein Reedschalter ist. 

Es folgt ein Blatt Zeichnungen 
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